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Regulacni pohony (servomechanismy)

Zakladni pojmy

« Servomechanismus je zpétnovazebni zafizeni umoznujici regulaci
polohy prvkl soustav podle hodnot vystupni veliiny.

« Servomotor (zkracené servo) je motor pro pohony (vétSinou
elektricke, ale existuji také hydraulicka €i pneumaticka serva), u
kterych lze na rozdil od bézného motoru nastavit pfesnou polohu
natoCeni osy. Ovladaji se jim napfiklad posuvy CNC stroju,
nastaveni Cteci hlavicky u pevného disku apod.

» hydraulické: u OS se nepouzivaji

» elektrické: dnes vyhradné u OS

* pneumatickeé




Regulacni pohony (servomechanismy)
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Elektrické pohony

 Elektrické servomotory jsou fizeny prakticky vyhradné
tranzistorovymi ménici s pulzni Sirkovou modulaci.

» Poloha hridele servomotoru je zajiStovana elektricky pomoci
fotoelektrického snimace (encoder) nebo pomoci rozkladace
(selsynu).

« Signal snimace polohy je pfiveden pomoci zpétné vazby na
regulator, ktery porovnava skutecnou polohu motoru s zadanou
polohou Na zakladé rozdilu zadané a skute¢né polohy regulator r|d|
ménic a tak nastavuje motor na Zzadanou polohu.



Elektrické pohony

Rozdéleni

 Rotacni

3 fazovy sy

» Linearni: Linearni elektromotor je elektricky motor, ktery
nevykonava pohyb rotacni, ale posuvny. Je to mnohapolovy
jehoz stator je rozvinut do pfimky. :
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http://www.servo-drive.com/solution/cs/servomotor_pro_vysoke_vykony.php
http://cs.wikipedia.org/wiki/Soubor:3phase-rmf-320x240-180fc.gif

Elektrické pohony

» Prstencové — ,v podstaté linearni sto¢en do rota¢niho®

- pomalubézné

- vysoky moment

- vyhoda: nemusi se prevodovat

» Krokové — dfive se pouzivaly, dnes vyjimecné — ztrata kroku (nema
zpétné vazby) - dame-li vétsi zrychleni, nez zvladné pfi rozjezdu —
muUze ztratit nékolik kroku

Nevyhody: - ztrata kroku

'(De:f(lvl) De =P, — Py,

vychylka zavisi na krouticim momentu

- déleni otacky

Krokovy motor s pasivnim rotorem


http://www.servo-drive.com/solution/cs/prstencovy_motor_44_polovy_momentovy_motor.php

Elektrické pohony

 Stejnosmeérné

- hl. nevyhoda kartace (jiskfi, omezeni max. momentu pfi max.
otackach)

- silny ustup, na novych strojich se jiz nepouzivaji

 Bezkartacové

» SS s elektr. komutaci
« Synchronni — nejvice pouzivané
« Asynchornni




AC servomotory

» Stfidavé (AC) servomotory jsou
bezkartacové synchronni motory s
permanentnimi magnety na rotoru a
tfifazovym vinutim na statoru.
Optimalizovana konstrukce motoru s
pouzitim novych magnetickych
materiald (neodym — Zelezo — bor)
dovoluje az 5 — nasobné momentové
pretizeni a tyto motory jsou proto
vhodné pro naro¢né dynamickeé
ulohy.



