cviceni 4 — pracovni verze

SVM
Servomechanismy

Ing. Radomir Mendricky, Ph.D.



TLUMEN



Model motoru
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B Pro odvozeni tlumeni si spocitame

Tlumeni prenos (2. Fadu) motoru
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B Pro odvozeni tlumeni si spocitame

Tlumeni prenos (2. Fadu) motoru
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B Pro odvozeni tlumeni si spocitame

Tlumeni pfenos (2. fadu) motoru
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Tlumeni — ,frekvence”
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B Minimalni tuhost valce byla (odvozeno na minulém cviceni)
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Tlumeni

Pracovni

1
Vv A bod
= Linearizace

Qqy V-m e m.Kp.
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m Z toho tlumeni je:
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® Tlumeni je umeérné jen Kp (sklonu prutokove
charakteristiky v pracovnim bodé)

E=K,-C



Jak je tlumeni velike?

m Priklad

Valec 9D=44mm — A=15.10"m" Ztratovy pratok pfes SV
L=1m —» V =15.103m® cca 1l I/min
m = 50kg

Vypoctem dostaneme, ze tlumeni je

E=K,-4,39-10°
Pozn.: Zda se velké, ALE K, je velmi malé po —10MPa

1['} 1
min |  1000-60

K (Ap, =0,Q=0) = _
(40 =0,Q=0) 10[MPa] 10’

=1,67-107"

£=1,67-10"-4,39-10° =7,3-10°°

V podstaté tlumeni NULA Pro model se pouziva &=0,05



Stabilizace hydraulického valce

B Pro zvySeni tlumeni se pridava (u rotacniho
motoru) paralelné k SV odpor

®m U linearniho motoru by pro dostateCnou
ucinnost musel byt velky prutok pfes
tento odpor — velkeé ztraty energie —
nelze pouzit

®m U linearniho motoru proto resime
zvyseni tuhosti pridanim FILTRU do
regulace (pridani jednoho polu a nuly na
stejné frekvenci)




Stabilizace hydraulického valce
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Tlumeni rotachiho motoru

m Blokove schéma je ekvivalentni schématu hydraulického
valce ( )
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Tlumeni rotachiho motoru

. K .
Valec ~ s-—o (KoM V12D, As2n mo]
A V 21
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J =0,02 kgm?
K, (Ap, =0,Q=0)=1,67-10"
£=1,67 1072.1,78-10"=0,3 B pro nezatizeny stojici motor

£=0,2-12



Tlumeni rotachiho motoru

tlumeni motoru & 0,3 B Tlumeni motoru se stejnym

— = = SV nam vyslo cca 40x vyssi
tlumeni valce & 0,0073 ne> u valce

m Pokud snizim odpor — stejny ucinek, jako bych
zvySil Kp v prit. charakteristice — tedy kfivka
zvySi sklon — pak je vice stabilni




